Ridici jednotka pro radialni aktivni magnetické loZzisko

Ridici jednotka pro aktivni magneticka loZiska byla navrzena jako modularni systém, a to hlavné
z divodid tézko predikovatelnych pozadavkl predevsim vypocetnich kapacit procesoru. Jak je
patrné zuvedeného blokového schématu, zakladem je propojovaci deska (zelené) angl.
interconnection bus. Deska neobsahuje v podstaté Zadné prvky krom konektort pouzivanych pro
PCI express a slouzi pro distribuci napajeni a signali z fidicich karet do vykonovych karet. Dal$imi
prvky, jak uz bylo zminéno, jsou ridici karty (¢ervené) angl. control board. Ty obsahuji hlavni
vypocetni kapacitu, mikrokontroléry STM32 moderni rady G s architekturou ARM Cortex-M,
vcetné obvodl pro zpracovani analogovych napétovych signalti ze snimact polohy a proudu.
PWM signdly jsou do vykonovych karet prenaseny diferencialné. Vykonové karty se skladaji ze
silovych obvodi, kde jsou vyuZity moderni SiC tranzistory, véetné vlastnich budict a obvodi pro
méreni proudu pomoci galvanicky oddélenych snimact LEM. Ke snimani polohy jsou pouzity
analogové polohové snimace od SKF pracujici na principu vitivych proudt. Celkoveé je k napajeni
ridici jednotky pouzito tirech napajecich zdrojti, 5V pro napdjeni ridicich obvodi, 12 V pro
napajeni budici a ventilatorti a 24 Vpro napajeni silovych méni¢d. Implementovany ridici
algoritmus ma kaskadni regulac¢ni strukturu, kde kazda civka diferencialniho aktuatoru ma svoji
vlastni proudovou smycku. Celkem jsou zde tedy Ctyii proudové smycky, a dvé nadrizené
polohové smy¢ky. Ridici algoritmus je navrZen, otestovan a simulovan na podrobném nelinedrnim
matematickém modelu celého standu radialniho lozZiska a nasledné pomoci modulu X2C preveden
na C kéd do mikrokontroleru. Vypocetni algoritmus bézi na frekvenci 25 kHz. VSe je podrobné
popsano a porovnano v disertacni praci.
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Obrdzek 1 - blokové schéma Fidici jednotky
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Obrdzek 2 - detail ridici jednotky
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Obrdzek 3 - popis celého standu



