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Technicky popis:

Konstrukce slouzi k uchyceni obsluznych periferii a dalSich pomocnych zatizeni nezbytnych pro
autonomni provoz robotického pracovisté. Celd konstrukce je navrzena tak, aby bylo mozné ji
flexibiln¢ presouvat dle specifickych pozadavki kazdého zakaznika. Hlavni rdm je vyroben z
hlinikovych konstrukénich profild, na které jsou postupné upevnény jednotlivé prvky v
nasledujicim usporadani (zleva doprava): drzak nastroji s drzakem filamentu, rozvadé¢ stlaceného
vzduchu a silo na peletky. Také se zde nachazi kamera uréena k monitorovani pribéhu tisku.
Uspotadani 1ze upravit dle individudlnich pozadavka zakaznika. Pro zajisténi vyssi stability je
doporuceno konstrukci pevnostné ukotvit k podlaze nebo ke sténdm.

Obrazek 1 - CAD model robotického pracovisté s konstrukci pro polohovani obsluznych periferii
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Obrazek 2 - Rozmery robotického pracovisté (4 X 2,5 x 2,3 m)

Silo na peletky:

Silo ptedstavuje jednoduchou koénickou nadobu ve tvaru obraceného komolého jehlanu,
vyrobenou z plexiskla a 3D tisténych prvkl. Objem sila je pfiblizné 55 litrti, coz odpovida cca 65
kg PLA peletek. Pii maximalnim priitoku extruderu 2,82 kg/h vystaci tato kapacita na ptiblizné 23
hodin nepftetrzitého tisku, coz odpovida poZzadavkiim primyslového vyuZiti.

Rozvadé¢ stlac¢eného vzduchu:
Rozvadé¢ tvoii deska z plexiskla s vyfezanymi otvory tvaru "T" uspofddanymi v miiZce. Tyto
otvory umoziuji flexibilni upevnéni drzakid jednotlivych pneumatickych prvki. Rozvadeéc v
soucasné podobé slouzi k rozdéleni pneumatického okruhu do tfi samostatnych vétvi:

e Nasavacka peletek

e Vyménik nastroju

e Chlazeni tisku
Kazda z vétvi je vybavena samostatnym redukénim ventilem s manometrem a kulovym ventilem
pro uzavirani okruhu. Dale je soucasti rozvadéce vypoustéci ventil s mosaznym tlumicem, ktery
umoziluje bezpecné vypusténi celého pneumatického okruhu. Rozvadé¢ rovnéz obsahuje



elektronicky ventil nasavacky, ktery je propojen s fidicim systémem umisténym taktéZ na
rozvadéci.

Vyménik nastroji:

Vymeénik nastroju je jednoducha konstrukce se tfemi dokovacimi pozicemi pro upevnéni nastroji
robotické buiiky mezi jednotlivymi operacemi. Kazdd pozice je vybavena uchytem ve tvaru
pismena "U", do kterého se zasouvaji protikusy umisténé na jednotlivych néstrojich. Tim se zajisti
pevnost spojeni mezi rdmem a nastrojem, coz umoziuje jeho bezpecné odepnuti z robotického
ramene.

V blizkosti vyméniku nastrojii je umistén drzék civek s filamentem. Filament je veden bovdenem
k tiskové hlavé D-FINE, coz zajistuje plynuly a spolehlivy tok materialu do tiskového procesu.

Zpisob realizace zarizeni
Vyroba a nakup soucasti. Vyroba realizovana prevazné technologiemi 3D tisku, nasledna montaz
nakoupenych a vyrobenych komponent v laboratotich FSI VUT v Brné&.

Umisténi funkéniho vzorku
Vysoké uéeni technické v Brné
Fakulta strojniho inzenyrstvi
Technicka 2896/2

616 69 Brno

Vysledky zkousSek, pouziti
Ovéteni a prokézéni funkénosti popisuje zavéreCna zprava za rok 2024 projektu TACR
FW09020130

Vazba na projekt
Roboticka buiika pro hybridni vyrobu v Primyslu 4.0 FW09020130

Kontaktni osoba
Ing. Vojtéch Florian, tel.: 541 143 256, vojtech.florian@vutbr.cz
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Obrazek 4 - Pohled na Konstrukci k polohovani obsuznych pueriferit
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Obrazek 5 - Zleva: Silo na peletky, Uchyceni hadic a kabelaze, hlavni ram konstrukce
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